Cryaujckn nporpam: OCC EP, OCC UT

Hazus npeamera: IPOT'PAMUAPAILE JIOTHYKNX KOHTPOJIEPA

HacraBuuk: /lejan K. BesbkoBuh

Cratyc npeamera: odaBsesan OCC EP-EUP, OCC UT, uzoopuu EP-EE

bpoj ECIIb: 6

Yci0B:HeMa ycJI0Ba

Inb npenmera: Yo3HaBame ca JOTHYKUM KOHTposiepuMa. OBJagaBame TEXHUKOM MPOrpaMuparmba
JIOTHYKUX KOHTPOJIEPA.

Hcxon npeamerta: [lozHaBame paja JOTHYKAX KOHTPOJIEPA H F(bUXOBOT IPOTPaMHpParha.

Canp:kaj npeamera:

Teopujcka nacmasa: Iporpamabunau Jlornuku Kontponepu - YBoa. Ynazno-HU3nazue Jenunuie.
Vnazno-U3nazno [pounecupame. Enementu [Iporpamupama. Yayrpammu Peneju. Tajmepu. bpojaun.
[Tomepauku Pernctpu. O6pana [lomaraka. CactaBmame [Iporpama. Tectupame [Iporpama.

Ipaxmuuna nacmaea: Ilporpamcku 3ananm u3 oonactu [Iporpamupama Jlornukux Konrponepa.
[Ipensulene cy u npakTUyHe BexxOe HA padyHapy.
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Bbpoj yacoBa akTuBHe Teopujcka HacTaBa:2 IIpakTu4Ha HacTaBa:2
HacTaBe:4

MeTtoae u3Bohema HacTaBe:
[MpenaBama u BexOe ce 00aBIbajy KIIaCHUHO, HIIH y3 TOMOh BueoOMM npe3eHTaluja. Buie Bexxou ce
00aBJba Ha padyHapy.

OueHa 3Hama (MakcuMaHu 6poj noena 100)

IIpeaucnutHe 00aBese IOeHa 3aBpLUIHU MCITUT IIOCHA

AKTHBHOCT Y TOKY IIPE/IaBaAbA 10 IIUCMEHHU UCIIUT 70

KOJIOKBH]YM 20




